Positionskontrolle LC4
ELF/ELFS_SELF/SELFS
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1.0 Optimale Sicherheit...

Der Anwender muss so stehen, dass er die
Hub-/Senkbewegungen des Gerats immer voll im
Blickfeld hat.

Vor der Bedienung ist die freie Beweglichkeit

des Gerats zu Uberpriifen. Keine fremden
Gegenstande dirfen unter dem Gerat angebracht
werden.

ACHTUNG: Beim Heben und Senken darauf
achten, dass die Gabel oder Last keine fremden
Gegenstande erfasst.

- Beachten Sie bitte auch die zum Gerét
gehdrende Betriebsanleitung!

Das Gerat muss mit Warnungsschildern mit
folgendem Text versehen sein:

Schwarze Schrift auf gelbem Grund:

Fernbedientes
Hebegerat




2.0 So wird Positionskontrolle bedient

Bitte beachten!
Die Bremse ist bei ELF/ELFS zu
betatigen vor Anwendung der Positionskontrolle.

Bitte beachten!

Manuelle Bedienung der Deichsel ist bei ein-

geschalteter Positionskontrolle nicht mdglich.




2.0 So wird die Positionskontrolle bedient

“Power ON” betatigen. Die griine Lampe leuchtet.

Das Gerat kann jetzt automatisch heben und
senken.

Auf- oder abwartsgehende Positionierung ist bei
den Pfeilen (auf/ab) zu wahlen.

Die rote Signallampe (A) blinkt, wenn die
Positionskontrolle eingeschaltet ist.

Die Gabel hebt/senkt nach Einstellung der
Zeitverzdgerung.

Ablesen von Einstellungen

Taste (B) verwenden, um zwischen den folgenden
Einstellungen zu wechseln:

Eingestellter Reichweite,

Zeitverzdgerung vor Betrieb,

Aktuellem Abstand.

Beim Ablesen der Einstellungswerte leuchten

die jeweiligen Lampen fir Reichweite bzw.
Zeitverzdgerung vor Betrieb.




2.0 So wird die Positionskontrolle bedient

Programmierung von Reichweite und

Zeitverzogerung vor Betrieb

1. “Power ON” betatigen. Die griine Lampe leuchtet.
Das Gerat kann jetzt automatisch heben und
senken.

2. Taste (B) verwenden — die gewlinschte Einstellung
wahlen, Reichweite oder Zeitverzégerung vor
Betrieb (die Lampe der gewahlten Einstellung
leuchtet).

3. Driicken Sie die Taste (B) 3 Sekunden. Die
Lampe der gewahlten Einstellung blinkt, wenn
Programmierung méglich ist. Der Wert der
Einstellung wird im Display angezeigt.

4. Die Pfeile (auf/ab) wahlen, um den Wert zu andern.

Reichweite : 0,1m (Min) zu 2,0 m (Max)

Zeitverzdgerung vor Betrieb : 00s (Min) zu 25s (Max)

5. Nach 10 Sekunden speichert die Einheit den Wert
und kehrt zum Normalbetrieb zurtick.

Aus Sicherheitsgriinden stoppt die
Senkbewegung automatisch bei einer Gabelhohe
von etwa 200 mm.

Die Photozelle lasst sich 30° nach rechts oder
links drehen.

Achtung! Muss quer liber die Palette zeigen.




2.0 So wird die Positionskontrolle bedient

Fehlermeldungen

Die Hohe der Photozelle lasst sich mit
der Fligelschraube einstellen.

EO Stromverbrauch Main

E1 Stromverbrauch: UP

E2 Stromverbrauch: DOWN

E3 Stromverbrauch: OUT (weis)
E4 -

E5 Externe Bremse

Bei Fehlermeldungen blinken Display und rote Lampe.
Fehler werden geldscht, wenn die Einheit ausgeschaltet wird, und wieder

eingeschaltet wird.

Wenn die Fehler nicht geldscht werden, nachdem die Einheit
ausgeschaltet und wieder eingeschaltet wurde, wenden Sie sich bitte an

lhren Handler.
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